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1. Диагностика работы приемника

Для диагностики работы приемника необходимо открыть утилиту «Termit» . Если приемник
выдает строки GPGGA и GPHDT, то он настроен.

Далее выполнить провести проверку по следующим пунктам:

Убедиться, что в команде GPGGA координаты ненулевые.

Убедиться, что в сообщении GPHDT азимут меняется.

 Если выполняются оба условия, значит
приемник функционирует нормально.

Если приемник выдает нулевые координаты, нулевой азимут или значения азимута и
координат не изменяются в течении времени, нужно проверить подключение к антеннам
(кабель, антенны, разъемы).

Если при подключении к приемнику он выдает другие команды в большом количестве,
необходимо выполнить настройку согласно п.1. ++++
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