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Kanubposka rnyomHomepa.

Ana KanubpoBKM BaM NoHapobuTca pyseTka/Tpoc onpepenieHHOW AJIMHLI, A/ 3aMepa PacCTOAHUA
NPOolWAEHHOro OypoBbIM CTaBOM.

HpyTde Bnepeg

N S N S
HpyTue madag

S S U B R
T I N B

Lar 1.

MpobypuTb CKBAaXKMHY Ha MOJIHYIO LUTAHTY.

Lar 2.

3auTu B HacTpoukm MUW naHenb agMuHucTpaTtopa. NMepenpgute Bo BKnaaky «FnybuHomep».

Tun raySuHoMmepa

IHKOoAEep v

Tun HapalwMeaHMA WTaHr
BepXHAA TOUKE

Bozayx+lwapoknwoy ']

HuMHAA TOYK:

Puc 1.
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Lar 3.

MopHuMuUTe OypoBOK cTaB B BepxHee nono)xeHue (Touyka «A» puc.4) u HAXKMUTE KHONKY
«®UKC» B CTPOKe «BepxHAsA Touka:» (puc.2).

Kannbpoeka raybuHomepa

BepxHAaAa Touka: 30000

HuxHAaa Touka: 30000

Puc 2.

Lllar 4.

OnycTUTb LWAPOLLKY B HUXKHEE ONoJIoXKeHue npobypeHHON paHee ckBa)kuHbI (Touka «B» Puc
4.) U HaXXaTb KHONKY «®UKC.» B CTPpoKe «HuXXHAA Touka» (Pcwm 2.).

LLlar 5.

Bo Bknapke «FnydbmHomep» HaXxmuTte KHONKy «Xoa (M): 0.0» (Puc 3.), ykaxxute pactosHeue
npouaeHoe OT BepXHen A0 HUXKHEN TOUYKU U HAXKMUTe KHOMKY «CoxpaHutb»(PacTtosiHue «C»
Puc 4.)

Xoa (m): 0.0 Kos$¢: 0,02407895

Puc 3.
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Xog (m)
B

HumniHAR TOYKE

Puc 4.

UTor.

B KoHUe npouenypbl KaNUMOPOBKU rnybMHoMepa Bbl nonyuuTte «Kod3ppuumneHt
rnybmHomepa». Bo BpeMs npouecca 6ypenus, 1 Tuk (Puc 5.) npubasnsieT K nokasartenio
rnybuHbl 1 ko3 puumneHT rnybuHomepa.

008 30153

MaaH. raybuHa, M DarT. raybuHa, s MpobypuTe, M

-458.14 | -461.48

Epema BypennA  Cp. cxop-Te, M/MuH PatueTHOE Bpemn

0.98 00:00

Puc 5.
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	Калибровка глубиномера.
	Для калибровки вам понадобится рулетка/трос определенной длины, для замера расстояния пройдённого буровым ставом.
	Шаг 1.
	Пробурить скважину на полную штангу.

	Шаг 2.
	Зайти в настройки MUW панель администратора. Перейдите во вкладку «Глубиномер».
	Рис 1.


	Шаг 3.
	Поднимите буровой став в верхнее положение (Точка «А» рис.4) и нажмите кнопку «Фикс» в строке «Верхняя точка:» (рис.2).
	Рис 2.


	Шаг 4.
	Опустить шарошку в нижнее оположение пробуренной ранее скважины (Точка «В» Рис 4.) и нажать кнопку «Фикс.» в строке «Нижняя точка» (Рси 2.).

	Шаг 5.
	Во вкладке «Глубиномер» нажмите кнопку «Ход (м): 0.0» (Рис 3.), укажите растоянеие пройденое от верхней до нижней точки и нажмите кнопку «Сохранить»(Растояние «С» Рис 4.)
	Рис 3.
	Рис 4.


	Итог.
	В конце процедуры калибровки глубиномера вы получите «коэффициент глубиномера». Во время процесса бурения, 1 тик (Рис 5.) прибавляет к показателю глубины 1 коэффициент глубиномера.
	Рис 5.




