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Kanubposka rnyomHomepa.

Ana KanubpoBKM BaM NoHapobuTca pyseTka/Tpoc onpepenieHHOW AJIMHLI, A/ 3aMepa PacCTOAHUA
NPOolWAEHHOro OypoBbIM CTaBOM.

LWar 1.
MpoOypuTb CKBaXKMHY Ha NOJIHYIO LUTAHry.
LWar 2.

3auTu B HacTpokm MUW naHenb agMuHucTpaTtopa. NMepenpgute Bo BKnaaky «FnybuHomep».

Tun raySuHomMmepa

IHKOoAEep v

Tun HapalWwMeaHHA WTaHr

oz ayx+Iugpokaoy 'l

Puc 1.

LWar 3.

MNopHuMuTe OypoBOM cTaB B BepxHee nonoxxeHue (Touka «A» puc.4) U HAXXMUTE KHOMKY
«®UKC» B CTPOKe «BepxHAsA Touka:» (puc.2).

Kannbpoeka raybuHomepa

BepxHAaa Touka: 30000

HuxHAaa Touka: 30000
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Puc 2.

Llar 4.

OnycTUTb LWAPOLLKY B HUXKHEE ONoJIoXKeHue npobypeHHON paHee ckBaXkuHbI (Touka «B» Puc
4.) U HaXXaTb KHONKY «®UKC.» B cTpoKe «HMXHAA Touka» (Pcwm 2.).

LlUar 5.

Bo Bknapke «FnybmHomep» HaXkmute KHonKy «Xopg (M): 0.0» (Puc 3.), ykaxute pactosHeue
npoMaeHoe OT BepXHEen A0 HUXKHEN TOYKU U HAXKMUTE KHOMKY «CoxpaHuTb»(PacTtosiHue «C»
Puc 4.)

Xopa (m): 0.0 Kos¢¢: 0,02407895

Puc 3.
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UTor.

=== B KOHUe npouenypbl Kannbposku raybrHomepa Bbl NOAy4YnTE «KO3PPULEHT rnybrHomepa». Bo
BpeMs npouecca 6ypeHuns, 1 Tuk (Puc 5.) npubasnseT K nokasaTtento rnybuHbl 1 KO3 puumeHT

0os 30153

Maan. rayBuua, m  Dawr. raybuda, m MpobypuTe, M

rnybrnHomepa.

Puc 5.
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	Калибровка глубиномера.
	Для калибровки вам понадобится рулетка/трос определенной длины, для замера расстояния пройдённого буровым ставом.
	Шаг 1.
	Пробурить скважину на полную штангу.

	Шаг 2.
	Зайти в настройки MUW панель администратора. Перейдите во вкладку «Глубиномер».
	Рис 1.


	Шаг 3.
	Поднимите буровой став в верхнее положение (Точка «А» рис.4) и нажмите кнопку «Фикс» в строке «Верхняя точка:» (рис.2).
	Рис 2.


	Шаг 4.
	Опустить шарошку в нижнее оположение пробуренной ранее скважины (Точка «В» Рис 4.) и нажать кнопку «Фикс.» в строке «Нижняя точка» (Рси 2.).

	Шаг 5.
	Во вкладке «Глубиномер» нажмите кнопку «Ход (м): 0.0» (Рис 3.), укажите растоянеие пройденое от верхней до нижней точки и нажмите кнопку «Сохранить»(Растояние «С» Рис 4.)
	Рис 3.
	Рис 4.


	Итог.
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