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Kanubposka rnyomHomepa.

Ana KanubpoBKM BaM NoHapobuTca pyseTka/Tpoc onpepenieHHOW AJIMHLI, A/ 3aMepa PacCTOAHUA
NPOolWAEHHOro OypoBbIM CTaBOM.

Lar 1.

MpobypuTb CKBa>kMHY Ha MOJIHYIO LUTAHTY.

LLar 2.

3auTtu B HacTpoukm MUW naHenb agMuHuctTpaTtopa. NMepenpgute Bo BKnaaky «FnyobuHomep».

IHKOAep v

Tun HapauwMeaHMA WTaHr

BepxHAA ToUKa

Hu®¥HAA ToUKa

Puc 1.

LLiar 3.

MopoHuMuTe DypoBOM CTaB B BepxHee nono)xeHue (Touka «A» puc.4) n HAOXXKMUTE KHONKY
«®UKC» B CTPpOKe «BepxHsas Touka:» (puc.2).

Kannbpoeka raybnHomepa

BepxHAaa Touka: 30000

Hux#cHaa Touka: 20000 ducc.
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Puc 2.

Lllar 4.

OnycTUTb LWAPOLLKY B HUKHEE ONnoJioXKeHne npobypeHHON paHee ckBa)kuHbl (Touka «B» Puc
4.) n HaXXaTb KHONKY «®UKC.» B cTpoKe «HMXHAA Touka» (Pcum 2.).

LLlar 5.

Bo Bknapke «FnybuHomep» HaXxmuTte KHOnKy «Xoa (M): 0.0» (Puc 3.), ykaxxute pactosHeue
npouaeHoe OT BepXHen A0 HUKHEN TOUYKU U HaXXKMUTe KHOMKY «CoxpaHutb»(PacTtosiHue «C»
Puc 4.)

Xoa (m): 0.0 Kos$¢: 0,02407895

Puc 3.

_i_ ..f‘_v\'_‘ . BpexHAA TOYKA
: X
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Hu®HAR TOYKA
Y
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Puc 4.

UTor.

=== B KOHUe npouenypbl Kannbposku rnybrHomMepa Bbl Moay4nTe «KO3IMPULEHT rnybnHomepa». Bo
BpeMs npouecca bypenus, 1 Tuk (Puc 5.) npubasnseT kK nokasaTento rnyduHsl 1 koahpuuneHT

008 30153

MaaH. rayBuHa, m  DaT. rayBuHa, M MpobypHTe, M

“458.14 -461.48

rnybvHomepa. ===

Puc 5.
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	Калибровка глубиномера.
	Для калибровки вам понадобится рулетка/трос определенной длины, для замера расстояния пройдённого буровым ставом.
	Шаг 1.
	Пробурить скважину на полную штангу.

	Шаг 2.
	Зайти в настройки MUW панель администратора. Перейдите во вкладку «Глубиномер».
	Рис 1.


	Шаг 3.
	Поднимите буровой став в верхнее положение (Точка «А» рис.4) и нажмите кнопку «Фикс» в строке «Верхняя точка:» (рис.2).
	Рис 2.


	Шаг 4.
	Опустить шарошку в нижнее оположение пробуренной ранее скважины (Точка «В» Рис 4.) и нажать кнопку «Фикс.» в строке «Нижняя точка» (Рси 2.).

	Шаг 5.
	Во вкладке «Глубиномер» нажмите кнопку «Ход (м): 0.0» (Рис 3.), укажите растоянеие пройденое от верхней до нижней точки и нажмите кнопку «Сохранить»(Растояние «С» Рис 4.)
	Рис 3.
	Рис 4.


	Итог.
	Рис 5.



