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Kanubposka rnyomHomepa.

Ana KanubpoBKM BaM NoHapobuTca pyseTka/Tpoc onpepenieHHOW AJIMHLI, A/ 3aMepa PacCTOAHUA
NPOolWAEHHOro OypoBbIM CTaBOM.

output &

output B

Llar 1.

MpobypuTb CKBa>kMHY Ha MOJIHYIO LUTAHTY.

LLar 2.

3auTu B HacTpokm MUW naHenb agMuHucTpaTtopa. Mepenpgute Bo BKnaaky «FnybuHomep».

Tun raySuHoMmepa

IHKOAEp Y

Tvn HapPaLWMB AHWA LWTaHT
BepMHAA TOUKa
lozpayx+uapokaioy ']

HumHaa Touka 30000

Puc 1.

LLar 3.
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MopoHuMuTe DypoBOM CTaB B BepxHee nonoXxeHue (Touka «A» puc.4) n HAXXKMUTE KHONKY
«®UKC» B CTPpOKe «BepxHss Touka:» (puc.2).

Kannbpoeka raybnHomepa

BepxHAaa Touka: 30000

Hux#cHaa Touka: 30000
Puc 2.
LLar 4.

OnycTUTb LIAPOLLKY B HUXKHEEe onoJioXKeHue npobypeHHON paHee cKBaXkuHbI (Touka «B» Puc
4.) n HaXXaTb KHONKY «®UKC.» B cTpoKe «HMXHAA Touka» (Pcum 2.).

LLar 5.

Bo Bknapke «FnybmHomep» HaXkmute KHonKy «Xopg (M): 0.0» (Puc 3.), ykaXxute pactosHeune
npoMaeHoe OT BepXHEen A0 HUXKHEN TOUYKMU U HaXKMUTE KHOMNKY «CoxpaHuTb»(PacTtosiHue «C»
Puc 4.)

Xoa (m): 0.0 Kosd¢: 0,02407895

Puc 3.
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Kannbposka rnybuHomepa.

HumniHAR TOYKE

Puc 4.

UTor.

BpexHAA ToOYKa

Xog (m)

B KoHUe npouenypbl KaNUMOPOBKU rnybMHoMepa Bbl nonyuuTte «Kod3ppuumneHt
rnybmHomepa». Bo BpeMs npouecca 6ypenus, 1 Tuk (Puc 5.) npubasnsieT K nokasartenio

rny6uHbl 1 ko3 duumneHT rnybuHomepa.

008 30153

MaaH. raybuHa, M DarT. raybuHa, s MpobypuTe, M

-458.14 -461.48

YPEHHMA _|_ CKOP-Th, MY 'mmH PatueTtHoe B

_ 0.98 ﬂﬂuﬂ

Puc 5.

From:
https://wiki.rit-it.com/ - RIT Automation

Permanent link:

Last update: 2025/09/08 03:36

RIT Automation - https://wiki.rit-it.com/


https://wiki.rit-it.com/lib/exe/detail.php/share:manuals:c6c8305ec64c31c5d6e4c9525b0014d9.png?id=share%3Amanuals%3Acalibrate-depthmeter
https://wiki.rit-it.com/lib/exe/detail.php/share:manuals:%D1%82%D0%B8%D0%BA%D0%B8.png?id=share%3Amanuals%3Acalibrate-depthmeter
https://wiki.rit-it.com/
https://wiki.rit-it.com/doku.php/share:manuals:calibrate-depthmeter?rev=1757302603

	Калибровка глубиномера.
	Для калибровки вам понадобится рулетка/трос определенной длины, для замера расстояния пройдённого буровым ставом.
	Шаг 1.
	Пробурить скважину на полную штангу.

	Шаг 2.
	Зайти в настройки MUW панель администратора. Перейдите во вкладку «Глубиномер».
	Рис 1.


	Шаг 3.
	Поднимите буровой став в верхнее положение (Точка «А» рис.4) и нажмите кнопку «Фикс» в строке «Верхняя точка:» (рис.2).
	Рис 2.


	Шаг 4.
	Опустить шарошку в нижнее оположение пробуренной ранее скважины (Точка «В» Рис 4.) и нажать кнопку «Фикс.» в строке «Нижняя точка» (Рси 2.).

	Шаг 5.
	Во вкладке «Глубиномер» нажмите кнопку «Ход (м): 0.0» (Рис 3.), укажите растоянеие пройденое от верхней до нижней точки и нажмите кнопку «Сохранить»(Растояние «С» Рис 4.)
	Рис 3.
	Рис 4.


	Итог.
	В конце процедуры калибровки глубиномера вы получите «коэффициент глубиномера». Во время процесса бурения, 1 тик (Рис 5.) прибавляет к показателю глубины 1 коэффициент глубиномера.
	Рис 5.




